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5 Experimentelle Untersuchungen

In diesem Kapitel werden gemessene Datenf@ignals Egebnis experimenteller
Untersuchungen, wie im folgendeaschrieben, vgestellt. Anhand dieser MelRwerte
sollendie inAbschnitt 4.4.2 berechneten Datenrafag - gemal’ Gl. (3.48) verifiziert
werden.Fur diesdJntersuchungen wurde die Realisierung des in Abschnitt 2g2vor
stellten Ersatzsystems simuliert. Die Datenrdg,,, wurde dabei nicht nur fldie
beidenoptimalen Systeme miN = 64 Teilbandsignalen und = 16 Filterkoefizien-
tenje Teilband gemessen, sondern zusatzlich duchndere optimierte Systeme aus
Abschnitt4.4.2.

Als Eingangssignal derellbandcodierung wurden in dBealisierung sowohl Pré
diktionsfehlersignalals auch Originalsignale verwendetbei die flr den jeweiligen
Eingangssignaltypptimierten Systeme eingesetzt wurden.

Die Simulation der Realisierung und die Generierung der DateRgtewird in
Abschnitt5.1 beschrieben. Abschnitt 5.2 stellt die Mgfébnisse diesesimulierten
Realisierungvor.

Der Vergleich derMelR3egebnisse mit den Optimierunggebnissen findet sich im
nachfolgenderKapitel 6.

5.1 Simulierte Realisierung der eilbandcodierung

Furdas in Abschnitt 2.2 vgestellte Ersatzsystem einer bewegungskompensieren
denTeilbandcodierung wurde die Realisierung simuliert. Dabei wurden die optimierten
Systeme aus Abschnitt 4.4.2 mitL = 16 Filterkoefizienten je TEilband und
N = 16, 64und256 Teilbandsignalen sowie diejenigen niNt = 64 Teilbandsignalen
undL = 8 und 32 Filterkodizienten eingesetzt.

Als Entropiecodierung der quantisiertegilibandsignale wurdeei der Aufspaltung
in 16 und 64 @ilbandsignale in jedemeilbandsignal ein individueller arithmetischer
Coder[38], [39] eingesetzt. Bei der Aufspaltung in 256IBandsignale wird aus Auf
wandsgrinderiir jeweils vier im Frequenzbereich benachbaedbéndsignale der
gleichearithmetische Coder verwendet. Diese Einschrankung fuhrt zu geringfiigigen
Verlustender Entropiecodierung. Di@esamtdatenrate aller jeweils verwendeten-arith
metischerCoder egibt die gemessene Datenr&g,,,

DieseRealisierung derdilbandcodierung wurde sowohl fur Pradiktionsfehlersigna
le als auch fur Originalsignale simuliert. Dabei wurden digl&irjeweiligen Eingangs
signaltypoptimierten Systeme eingesetzt. Als Eingangssignale wurden zusatzlich zu
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denin Kapitel 3 und4 verwendeten vier Halbbildern der Sequenz "BEjRweils vier
Halbbilder der Sequenzen "SKI” und "EDINBURGH?” untersucht (vgl. Anhang A).
Alle in diesem Kapitel angegebenen Datenrat®a arithmetische Mittelwerte der
DatenraterRg;,dieser drei Sequenzen und werden im folgendeRg|sbezeichnet:
p—_1
Rgim = §(R8imBERT + RgimepinsurgH T+ RSimSKI) (5.1)
Die Einbeziehung neugdbei der Optimierung der Filterbank nicht verwendeter Sequen
zenerlaubt es, die Robustheit der optimierten Systeme zu beurteilen.

5.2 Mel3ergebnisse

In Bild 5.1 und Bild5.2 werden die Datenrat&y;,,der simulierten Realisierung des
ErsatzsystemBir Pradiktionsfehler— bzvDriginalsignale gezeigt. In Bild 5.1 werden
zunéchstlie DatenratefRg;,, der optimierten Systeme niit = 16 Filterkoefizienten
undN = 16, 64sowie 256 €ilbandsignalen dgestellt.
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Bild 5.1  Gemessene Datenrat®g;,, der optimierten Systeme niit = 16 Filter-
koeffizienten je Eilband in Abhangigkeit von deeilbandanzahN
(gemittelt Gber die Sequenzen BEREDINBURGH, SKi)
a) Pradiktionsfehlersignale
b) Originalsignale
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Wie Bild 5.1 zeigt, erméglichen die optimierten Systemelnit 64 Teilbandsigna-
lenin der simulierten Realisierung bei beiden Eingangssignaltypen die gréfdte Batenra
tenreduktion.

Bild 5.2 zeigt egénzend die Datenratd®y;, der optimierten Systeme niit = 64
TeilbandsignalemndL = 8, 16und 32 Filterkodizienten je Eilband.
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Bild 5.2  Gemessene Datenrat®g;,,der optimierten Systeme mit = 64 Teil-
bandsignalen in Abhangigkeit von der Anzahder Filterkoefizienten
je Teilband
(gemittelt Gber die Sequenzen BEREDINBURGH, SKI)

a) Pradiktionsfehlersignale
b) Originalsignale

Bild 5.2a) ist zu entnehmen, dal be= 64 Teilbandsignalen die Datenral;,,
derFilterbank mitL = 16 Filterkoefizienten je Eilband bei den Pradiktionsfehlersi
gnalennur geringfuigig, namlich um weniger als 0.01 bit/pel, Gber der DateRggte
derFilterbank mitL = 32 Filterkoefizienten liegt. Végen des wesentliaieringeren
Aufwands aufgrund der halben Anzahl an Filterkiménten egibt sich dahedas
Systemmit L = 16 Filterkoefizienten je EBilband undN = 64 Teilbandsignalen auch
bei Auswertung der Datenratd®y;, als das optimale.
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Wie Bild 5.2b) zeigtliegt bei den Originalsignalen in Systemen Mit= 64 Teil-
bandsignaleifiir L = 16 Filterkoefizientenje Teilband ein Minimum in der Datenrate
Rsim Vor, so dafflas Systems mit = 16 Filterkoefizienten je Bilband und\N = 64
Teilbandsignalemuch hier als das optimale ausgewahlt wird.



